Cneuudmkaumja npeameTa 3a KbUry NpegmeTa
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Ycnos Hema

M3yyaBar-e OCHOBHUX CBOjCTaBa CrieuujanHmx enekTpuyHnx MmawmHa. CTyaeHTr ce yrnosHajy ca
Unrs NpYHUMNUMA paga, KOHCTPYKLMOM, aHanm3oM CTaTUYKUX N AUHaMUYKUX NepdopMaHch 1 HUXOBOM
npegmMeTa  |NpYMEHOM Y eNeKTPOMOTOPHUM NOrOHUMA.

PasymeBare OCHOBHUX NpUHLMNA paja enekTpu4HMX MalluHa ca CTanHuM MarHeTuma u apyrmx

MaLLMHa crneuujanHe KoHCTpykumje. CTyoeHTM ce ocnocobrbaBajy 3a NpMMeHy 1 peanvaauujy
Ucxopn ynpaerbaka OBMM €IEKTPUYHMM MallvHama y CaBpeMEHNM, BUCOKOE(UKACHUM eNeKTPUYHUM
npeameTa  |noroHuma, y aytToMobuncKoj MHAYCTpWju, CEPBO annvkaumujama u Crim4Ho.

Capgpkaj npegmeTta

KopayHu moTopu. KoHCTpyKumja n ocHoBHM TUNoBu. OCHOBHM n3pasu. InHamMmnyke kapakTepucTuke.
CrtabunHocT. YnpaBrbawe kopayHuMm MoTopmuma. CUHXPOHU MOTOPW Ca NEPMAHEHTHUM MarHeTuma:
KoHcTpykuumja n Tunosu. OCHOBHe jefHauvHe U ekBUBaneHTHe weMe. lNpenasHe nojase. Annukauumje
ca CMHXPOHMM MOTOpUMa. YNpaBrbake MOTOpUMa ca CTanHnum marHetuma. JegHocmepHu motopu 6e3
YyeTkuua. Hanajawe 1 koHcTpyKuuja. MpuHuunu paga. OCHOBHU M3pasu U eKBMBAHTHA LLEMA.
MexaHuyke KapakTepucTuke. Ynpasrbawe. JeqHOCMEPHN cepBo MOTOpU. Bnok anjarpamu n npeHocHe
dyHKUmMje. PenykTtaHTHU MoTopu. KOHCTpYKLMja 1 npuHumMn paga. i3pasu 3a MomeHar 1 cHary.
CraTnyke KapakeTpucTuke. Ynpasrbare. [

Teopujcka

HacTaBa

IPaKTUYHa  |payyncke BexGe: pexuMmn paga KopauHx MOTOpa, MPOPaYyHN OCHOBHUX KapaKTEPUCTMKa CUHXPOHMX
HacTaBa MallMHa ca NepMaHeHTHUM MarHeTuMa. NpopaYvyHu y NoroHMMa ca jeqHOCMepHMM MoToprma Ges
(BexOe, yeTkmua. NaGopaTopujcke BexGe: cumynavmja paga cneuujanHnx eNeKTPUYHMX MallMHa Kopuwherwem
AOH, Matlab-a. EKcriepuMeHT ca KopadHuM 1 MOTOpUMa Ca NepMaHeHTHUM marHeTuma. MNpuvena
CTYAWJCKN  |auruTanHmx curHanHux npouecopa (ACI) 3a ynpasrbare. CemMuHapckv pag y Beau aHanuse paga
MCTpaXuBa- |creuyujanHux MallnHa v HIUXoBe NpYMeHe.
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Bpoj yacoBa

aKTuBHe HacTtaBe HegeJbHO TOKOM cemeCTpa/prmeCTpalrop,MHe

lNMpepaBawa

Bex06e OOH CTyamjckn uctpaxmBadku pag OcTanu 4yacoBu

2

1 1 0 0

lNpepaBarba cy nogpxaHa npeseHTaumjama ca crnajaoosmMma, aHMmauuvjama n cumynaumjama. PavyHcke
BexxOe obpahyjy Hymepuyke npumMmepe y Be3u npefaBara U pellaBara KOHKPETHUX npobrema.
CamocTanHm cemvHapcku pag. Ha nabopatopujckum Bexxbama ctygeHTu kopucte Matlab 3a

MeTtopne cumynauujy, a npakTnyaH aeo Bexbara n3Boam ce Ha KopayHMM MOTopuma U MoTopuMma ca CTanHuM
u3Bohlewa |marHeTuma y3 ynotpeby nabopaTopujckux makeTa u komepuujanHmx noroHa.

HacTaBe

OueHa 3Hawa (MakcumanHu 6poj noeHa 100)

MNpeancnutHe obaBe3e |noeHa 3aBpLUHU UCIUT noeHa

AKTUBHOCT Y TOKY

npegasawa NUCMEHU UCNUT 20
npakTu4yHa HactaBa 20 YyCMEeHU ucnur 20
KOJTOKBUjyMM 20

ceMUHapu 20
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