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Ycnos

YnosHaBare ca pasnuunuTtum TUNoBMMA perynaTopa, perynaumnjom koopanHara enekTpoMOTOPHOr
Lurb MOroHa, CTPyKTypama peryrnmcaHor enekTpoMOTOPHOT MOroHa, MeTofgama MpojekToBarka peryrnmcaHmnx
npeamMmeTa  |[eneKTpoMOTOPHMX NOroHa.

3Hara 0 TMNoBUMa perynaropa u HbUxXoBOj MPUMEHM (perynaumja cTpyje, MOMeHTa, 6panHe un
Ucxopn nosuumje), NpojekToBany (MeToa nofellasara Nornosa, MeTod CUMETPUYHOT U TEXHUYKOT ONTUMYMa),
npeameTa  |(ppekBeHTHOM yrnpaBrbaky aCUMHXPOHUM MOTOPOM, BEKTOPCKOM YrNpaBrbakby.

Capgpxaj npegmera

HeduHuumja, 3Havaj, npumeHa, BpCTe perynncaHnx enekTpoMoTopHMX noroHa. MexaHuvka
enekTpomMoTopHux noroHa (EMIT). KuHemaTtuka enektponoroHa ca npyumepuma. YonwTeHu mogen
MOTOpa, PEXMMU TpaHcdopMaLuje eHepruje, koopanHatHe TpaHcopmMaumje. EnekrpomexaHuyke
ocobuHe MoTopa. MoTopu jegHOCMEPHE CTpYje, aCUMHXPOHU U CUHXPOHU MOTOPW, CTEN MOTOPMW.
OuHamunyke ocobuHe enekTpoMexaHN4Yknx cuctema. Perynayuja koopamHaTa enekrponoroHa
(MomeHTa, cTpyje, 6p3nHe, nosuuuje). Cnuctem ynpasrbaHu npetsapay - motop. PWM perynauuja.
TunnyHe CTPYKType perynucaHor enekrponoroHa. Metoge npojekroBana perynucadux EMr.
KnacunyHe meToge. CaBpemeHe meToge. Perynauuvja MoTopa jeqHOCMEpHE CTpyje NPYUMEHOM
nuHeapHux perynatopa. M36op Tuna nuHeapHOr perynaropa v nogellaBame heroBnx napamerapa.
Perynauwmja acuHxpoHor motopa. ®pekBeHuUmjcka perynaunja 6p3vHe obpTara acCMHXPOHOT MOTOopa.
MpuHUMN BEKTOPCKOr ynpaBrbarka opujeHTauunjom no nosby. pojekToBare oncepBepa naeHTuTeTa.

Teopujcka |Ynpasrbare no koopaMHatama cTarsa.
HacTaBa
Mopenupane EMI-a npumeHom XamuntoHoBor npuHumna u Jlarpanx-OjnepoBux jeaHadnHa.

MpaktniHa  Bhevencki onanen EMM-a. Perynaumja 6p3auHe obpTarba 1 noauumje MoTopa jeaHOCMEpHe CTpyje
HacTaBa npvMeHoMm nuHeapHux (Pl, PD i PID) perynatopa, W36op Tvna n npakTMyHO nogeluaBame
(BexGe, napameTtapa nvHeapHux perynatopa. Perynauuvja acuHxpoHor motopa, PpekBeHTHa perynauuja
AOH, Op3nHe obpTara acUHXpOHOr MOTopa, YNpaBrbake aCMHXPOHOr MoTopa npumeHom PLC-a u
CTYAMjCKM dpekBeHTHOr perynatopa. Bektopcko ynpasrbarwe acvHxpoHor motopa. NpumerHa EMI1-a y
McTpaxuBa- |aytomobunckoj nHgyctpujn. ABS, ESL, ESC, cepBo cuctema y MogepH1MM BO3UNMMa.
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5
Bpoj yacoBa akTBHe HacTaBe HeAerbHO TOKOM ceMecTpa/TpumecTpa/rogvuHe
MpepaBawa |BexGe OOH CTyamjckm nctpaxuvBaduku pag OcTanu YacoBsu

2 2 0

MeTope MpenaBawa; AyamtopHe Bexbe; PaduyHapcke Bexobe; KoHcynTauuje
umsBohemwa
HacTaBe
OueHa 3Hawa (MakcumanHm 6poj noeHa 100)
NMpeaucnutHe o6aBe3e [noeHa 3aBpLIHU UCNUT noeHa
AKTUBHOCT y TOKY
npeaasakba NMUCMEHU UcnNuUT 20
npakTM4yHa HactaBa YCMEHU Ucnut 20
KONOKBUjyMHU 60
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